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1.海洋之星安装与概述 

海洋之星 1.0 软件（以下都简称为海洋之星）是安装在南方 Android 平板电

脑上（以下以 X80 为例）并应用于河流、湖泊、近海等浅水区域的水上测量定位

软件，是水深测量，水文勘察、疏浚检测等工程的便携式精准测量装备。 

1.1 海洋之星的安装 

海洋之星的安装程序主要是 seaStarSplash.exe，用户可以通过存储卡、数据

线或联网传输直接把安装程序复制到 X80 平板上，并且能根据客户需要安装到指

定文件或者新建文件夹里（客户需要注意的是记住自己安装的文件夹，方便寻找

导出数据）。 

 

 

软件安装：X80 出产就配置两个软件，“海洋之星软件和位置服务”，一般是

我们都会安装好，不需要客户安装；如需安装，直接找到软件目录，点击进行安

装即可。 

特别备注：软件注册只需要注册海洋之星软件，位置服务不需要注册，直接

在海洋之星软件里面打开位置服务就可正常使用。 

1.2 海洋之星软件概述 

运行海洋之星软件，进入主界面视图如图 1-1 所示： 
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图 1-1 启动界面与工程菜单 

 

主界面窗口分为六个主菜单栏和状态栏 

菜单栏显示所有菜单命令，内容分为六个部分：工程、设置、测量、测深仪、

工具、我的（关于部分）。 

备注：主窗口的右上角电池标志和软件标志代表的是平板的电池信息和当前

的软件的版本。 

2.软件介绍—工程 

海洋之星是以工程文件的形式对软件进行管理的，所有的软件操作都是在某

个定义的工程下完成的。每次进入海洋之星软件，软件会自动调入最后一次使用

海洋之星时的工程文件。一般情况下，每次开始一个水域的测量施工前都要新建

一个与当前工程测量所匹配的工程文件。单击工程，出现图 2-1 所示的工程子菜

单界面： 

菜单窗

口 

 

RTK 或者定

位仪器连接 
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图 2-1 工程菜单 

工程菜单中包括四个子菜单：工程管理、工程属性、工程库、常用工具。以

下分别对各个子菜单的操作和使用的具体情况进行说明。 

2.1 工程管理（新建工程） 

操作：工程→工程管理→新建工程 

 

          图 2-2 工程管理界面             图 2-3 新建工程  

点击工程管理，出现之前工程管理和新建工程界面，如图 2-2 所示。点击对

应的工程，就会提示是否打开，确定就会打开所选择的工程； 

新建工程：图 2-3 在工程名称里面输入所要建立工程的名称及其他信息，新

建的工程将保存在默认的作业路径 

“/storage/emulated/0/com_southgnss_seastar/ProjectDate”里面，点击“确定”

就会进入“坐标系统”设置。 

坐标系统的设置主要有：坐标系统、目标椭球、设置投影参数、七参数、四

参数、校正参数、高程拟合参数、水准模型计算方式。 
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           图 2-4 坐标系统设置        图 2-5 坐标系统设置 

   

 

    图 2-6 目标椭球      图 2-7 投影方式           图 2-8 七参数 

 

坐标系统：如图 2-5，查看坐标系统列表—新建坐标系统（这里用户可以选

择已有的坐标系统或者新建坐标系统）； 

目标椭球：如图 2-6，点击目标椭球进去之后就可以选择所需要的椭球目标； 

设置投影参数：如图 2-7，可以对投影方式、中央子午线等信息进行修改； 

七参数、四参数、校正参数、高程拟合参数：点击对应的菜单栏，进去界面

之后可如图 2-8 选择是否设置这些参数，用户如果有这些参数或者现场在南方

X3、S730（或者其他设备）手簿用 RTK 求出来，填进去就可。 

水准模型计算方式：点击进去界面可以进行相应的选择，主要是不同水准高
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程的计算方式。 

总结：新建工程的主要步骤：工程→工程管理→新建工程→设置基本信息→

设置坐       

标系统→确定→新建工程完成 

 

特别备注：海洋之星软件使用的是南方工程之星 4.0 的参数，用户在使用

该软件请直接使用工程之星 4.0 求转换参数或者直接在 X80 平板海洋之星软件进

行求取。 

 

附注：工程之星 3.0 参数转换为 4.0 参数方法步骤： 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

  

 

  

 

 

 

 

  

打开工程之星 4.0-工程-工程属性-转换参数-打开-找到工程之星 3.0 的参数文

件（*.cot）文件-打开参数文件-点击选取转换参数点-计算-查看结果。 

 

2.2 工程属性 

操作：工程→工程属性 
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图 2-9 工程属性 

工程属性：主要是查看工程相关基本信息，如工程名字、坐标系统、目标椭

球、投影方式等；同时，在这里还可以选择“修改工程属性”对新建好的工程进

行修改，步骤可参考“2.1 工程管理（新建工程）”。 

2.3 工程库 

操作：工程→工程库 

 

       图 2-10               图 2-11               图 2-12 

工程管理库主要有：测量点库、放线线库 

测量点库：主要是测量点或者控制点的记录文库，如图 2-10，可以显示点的

相关信息，也可以添加点，导出点，导出的时候选择右上角设置可以选择点输出

的方式，主要有三种“全部”、“测量点”、“输入点”。导出的数据可用数据线拷
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贝出来，方便做后处理。 

2.3.1 数据导入导出 

 

                              图 2-13 

数据导入/导出：主要是对测量数据或者规划线的数据进行传输； 

在放样线库里，还有个数据导入功能可以导入提前建立好的规划线文件，方

便工程的提前预设。    

2.3.2 数据添加 

         

                图 2-14                       图 2-15 
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数据添加：主要是进行数据点的输入添加，有东北坐标和经纬度两种添加模

式；在线放样功能里面还可以进行外部获取，有手动输入和文件导入两种模式，

如图 2-15。 

2.4 常用工具 

2.4.1 求转换参数 

主要进行四参数、七参数的求换； 

2.4.2 校正向导 

进行单点校正，主要是已知点基站启动下； 

2.4.3 坐标转换 

主要进行不同坐标系统下坐标之间的换算计算； 

 

2.4.4 图层 

 

图层功能主要对 OSM 地图或者 dxf 底图的导入。如图可以选择打开或者关

闭 OSM 地图，当需要导入 dxf 地图时候，先把文件存放在指定的 Map 文件中，
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再进行导入。 

3.硬件组装与固定方式 

3.1 仪器硬件安装 

 
图 3-1 

如图所示：把 GPS 连接在碳纤杆顶部，测深仪主机用托架固定在杆子中部，

探头通过管状连接管连接碳纤杆，蝴蝶螺丝进行固定。 
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3.2 船体安装固定 

 

在船上通过前后和上方拉绳进行固定，并量取吃水和天线高的数值输入软件

里面。 

其他测量方式：1）随走随测：按照图 3-1 组装好即可。 

2）无人船或者其他平台，客户可依据实际情况进行组装，是否需要碳纤杆

还是只用连接管。 

4.软件使用 

4.1 连接 RTK 或定位盒子 

1）打开平板电脑蓝牙模块（不需要连接，输入配对码等），然后直接打开海

洋之星软件 

2）点击主界面右上角图标进入 

 

3）进入位置服务管理器，“连接方式”处选择“蓝牙” 
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4）点击“设备列表”，进入界面后点击“扫描设备”开始扫描，扫描出对

应机身号，选中，连接即可。 
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4.2 设置 RTK 或定位盒子 

  
工作模式：可设置移动站、静态、基站，软件测量选择移动站； 

移动站设置：可对相关参数进行调改； 

静态采集设置：可对静态采集参数进行设置，此处选择“关闭”即可； 

数据链：RTK 电台模式下或者 S650、S660P 定位盒子选择不使用；只有选择

网络模式，连接 CORS 才启动； 

卫星使能和卫星跟踪里面都把 SBAS 打开，以便得到差分解； 

 

特别备注：RTK 或定位盒子注册操作 

在蓝牙连接上仪器的前提下，设置—主机其他设置—主机注册-输入注册码即

可进行仪器注册（注册码一般我们出产有一个临时码，仪器过期后需要延长或者

申请永久码，请与业务员沟通） 

4.3 连接设置测深仪 

1）在 X80 平板电脑打开 WIFI 功能，找到 HY1612 连接上去，不需要其他设

置； 

2）在已打开的海洋之星软件里面点击“测深仪”进入测深仪设置界面；然

后进行测深仪连接：打开测深仪的 wifi 并且进行连接，连接成功后按钮会变蓝； 

3）参数发送发送：设置合适范围的参数后点击发送，软件就会提示发送成

功（设置好的参数必须点击“发送”并提示成功才可以）； 
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手动模式               自动模式 

 

测量模式：自动模式和人工模式切换，自动模式：人工输入声速和吃水基本

就可，脉宽、增益等在测量过程中自动调节；手动模式：需要根据不同水深调节

参数。 

 声速设置：可以实时对声速值进行设置，一般淡水 1480-1498 之间，多为 1484

即可；海水一般 1500-1535 之间；可根据比对板或者声速仪进行改正。 

盲区设置：可以进行盲区值的设置，水面至数值之间的水深不进行记录测量，

一般不需要设置。 

量程设置：在测量模式为人工模式下可以对量程进行设置，根据测量水深深

度进行选择。 

脉宽设置：在测量模式为人工模式下可以进行四档脉宽设置，水深浅则增益

小，深则大，具体示现场水深情况设置。 

功率设置：在测量模式为人工模式下可以进行四档功率设置，和脉宽设置一

样。 

吃水值设置：在软件中可以设置吃水值，吃水值的取值范围为[0,10]，软件

中显示的水深数值 = 从测深仪中获取的水深值 + 吃水值。 

最小测深报警：在软件中可以设置最小测深值，当水深数值小于最小测深值

时，软件需要有声音提示，并将水深数值标为红色。 
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4.4 设置 

4.4.1 常规设置 

 

1）连接 RTK 和测深仪并设置好后，点击设置进入天线与打标设置； 

2）仪器设置：此功能与位置服务相同； 

3）天线高：有直高、斜高、杆高、测片可选，一般选择杆高就可；（杆高；

水面到 RTK 底部与连接口的高度，数值都为正；直高则多加相位高度）； 



 

17 
 

 
4）打标设置： 

状态设置：单点解、差分解、固定解，客户根据需要选择； 

打标设置：时间、距离两种模式，具体数值人工输入，主要设置好后在自动

采集模式下会根据此模式进行数据采集记录存储。 

5）测量过程中需要打开“显示轨迹线”和“保存轨迹线”； 
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4.4.2 系统设置 

 
1） 使用比例尺：测量界面显示比例尺的控制，便于测量距离观察，一般处于打

开状态； 

2） 使用缩放：关闭即可； 

3） 屏幕旋转：自动、横屏、竖屏三种模式，可对屏幕进行显示控制，自动模式

会根据横、竖自动调节； 

4） 屏幕常亮：打开则屏幕一直亮，不会进入睡眠状态； 

5） 选择语言：调节语言； 

6） 长度单位：进行不同长度单位显示选择； 

7） 面积单位：进行不同面积单位显示选择； 

8） 角度单位：进行不同角度单位显示选择； 

5.测量 

5.1 测量设置 

1.点击主界面中的“测量”图标，可进入测量界面进行作业方式控制； 
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2. 设置测量参数：点击“测量”界面的设置跳转到“打标设置”界面，打

开“显示轨迹线”和“保存轨迹线”两个按钮，然后设置打标模式的时间或者距

离间隔，返回到测量界面进行正式的测量。 

 

3. 打标测量：在轨迹的采集过程中，我们需要对某些点进行打标，这里有
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手动打标和自动打标两种形式。 

 

4.深图：可以实时形象的的查看轨迹处的水深。点击“测量”界面可以弹出

深度曲线。 
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5.布线：可以让船跟着布线走，以免走偏，布线分为航道布线、区域布线、

平行布线、垂直布线四种布线形式。 
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5.2 测量界面快捷键 

 

正上方为水深和定位信息栏； 

左下方为界面居中，点击会定位到当前测量点； 

正下方是相关数据显示栏，客户可自由选择显示的数据； 

右下方采集开始键，手动或者自动状态点击后才会采集记录数据； 

6.我的界面 

6.1 我的管理模板 

坐标系统：目前软件默认一种坐标系统“北京 54”，需要新建坐标系统，即

可在此建立； 

轨迹管理：可进行轨迹导出功能； 
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6.2 软件注册 

申请注册码的时候，把当前界面截图发到业务员，然后其进行相关注册码申

请，申请注册码最好提前三天，以便有个缓冲时间； 

注册的时候把 36 位注册码输入，点击注册，会有提示注册成功或者到期时

间发生变化； 

6.3 关于系统 

查看当前软件版本； 

7.数据后处理 

7.1 平板电脑数据导出 

 

 

1.例如，海洋之星软件建立了工程“20170906”，数据采集完毕，回到室内，

用 USB 线连接安卓平板电脑和电脑，找到“com-southgnss-seastar”—“ProjectDate”

—“20170906”整个工程，把它拷贝出来放到电脑中。 
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7.2 海洋之星与自由行工程匹配 

1.“广州南方卫星导航仪器有限公司”官网主页，下载“自由行 2016”PC

版软件，并安装电脑上； 

2.打开自由行 2016 软件，新建一个工程，例如命名“20170910”，点击“确

定”进入下一步，直接点击“完成”，关闭软件； 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

3.打开拷贝出来的 20170906 工程，如图：把 trajectory.orgx 文件复制到南方

自由行 2016 测量数据 20170910 工程里面。 
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4.把原来自由行 2016 新建的 20170910.orgx 文件删除，把 trajectory.orgx 重

新命名 20170910.orgx 进行代替，此时再次打开自由行 2016 软件，打开 20160910

这个工程就可以。后续水深处理请见自由行 2016 操作手册。 
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附件一：软件快速操作说明 

1.新建工程：新建工程就是建立一个新工程，方便查找记录数据等； 

步骤：工程---工程管理---新建工程---基本信息填写---坐标系统---查看坐标系统列

表（选取一个坐标系统或者可以新建）---目标椭球体填写---设置投影参数（中央

子午线可以选取当地经度就可）；《如有四、七参数可填，没有就到下一步》； 

2.位置服务连接：就是连接 RTK 或者其他具有蓝牙功能的定位设备。 

步骤：1）先打开平板设备蓝牙功能； 

      2）点击右上角 图标，进入位置服务设置---连接方式选“蓝牙”---

点击设备列表---搜索附近设备---连接目标设备；（连接上设备还可以在设置里面

进行设备管理设置）； 

3.设置：主要对天线高、打标进行设置（这里的仪器设置可与第 2 步一致，不需

重复）； 

步骤：1）设置---常规设置---仪器设置（和 2 一致）---天线设置（直高：水面到

rtk 相位中心高；杆高：水面到 rtk 底部高度，常用就这两个，其他不需要）； 

      2）打标设置：主要对定位数据采集进行设定，状态限制（视情况而定：

单点解精度最低，固定解最高，和采用的 rtk 匹配，看其能达到什么解算状态）

---打标有时间、距离两种（根据需求选择）---其他轨迹线等一些功能可自行选择； 

       3）此处“测深仪”与大模块测深仪一致可先不设置； 

       4）系统设置：基本不需要设置，默认即可；或者一些功能可以根据自己

需要进行调节； 

4.测深仪：主要对测深仪进行连接设置。 

步骤： 

1）先打开平板 wifi 功能，连接上该无线； 

2）点击“测深仪网络连接”，进行测深仪连接； 

3）对声速（一般淡水 1483-1500，海水 1500-1600），吃水设置（水面到探头底

部距离的值）---其他可根据需要自行设置---点击“发送”才能把设置指令发到测

深仪主机上进行工作； 

5.测量：主要进行测量数据记录 

步骤：测量---选择主动或者手动模式--手动模式，点击右下角符号进行一个一个

记录，需人工记录打点；  主动模式是点击右下角那个开始符号进行开始，会自

动按照打标设置的方式自行保存记录数据。（此界面也有其他功能；查看：就是

查看测量数据    设置：可对打标方式、测深仪进行设置）； 

测量界面下方有个显示模块，可选择需要实时显示的数据。 

6.导出数据： 

步骤：工程---工程库（测量点库，线库，可在这里进行数据导出，用于后处理）。 

7.我的---关于系统---可查看软件版本信息等。 
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附件二：仪器安全使用注意事项 

 严禁拆卸仪器各部件，如发生故障，应认真记录有关情况，交专业人员维修 

 注意仪器的工作电压，切忌使用超过仪器额定电压的电源 

 连接电源线时，注意电源极性，不要接反，否则会烧坏器件 

 仪器使用过程中，电源线与电源应妥善放置，避免出现短路 

 仪器若含有内置电池，务必使用仪器配套的电源适配器进行充电，防止过冲 

 连接主机的电缆插头切勿入水 

 在仪器使用前，应当明确仪器的工作环境，在技术人员指导下安装/投放仪器 

 使用过程中，仪器应当避免空载运行 

 仪器使用完毕后，应先关闭主机，再移除电源 

附件三：仪器安全保养注意事项 

 仪器使用完成后应及时清理，入过水的仪器需要擦除表面水渍后按原位置放入仪器箱 

 仪器放置要做好保护措施，防止与硬物碰撞，以免仪器损坏 

 仪器配件及连线在放置时，要避免与金属接触，电缆要避免同刀斧或其他刃器接触 

 在运输过程中，仪器应放置平稳妥当，要防止运输工具启动、刹车、转弯的因素造成

的碰撞和颠倒，驾驶员还应根据路面条件掌握车速，避免剧烈运动 

 仪器在室内存放期间，应每隔 2 个月左右通电检查一次；存放地点需要采取严格的防

潮措施 

 存放仪器的房间，应清洁、干燥、明亮且通风良好，室温不宜剧烈的变化，最适宜的

温度是 10~16℃左右；要采取严格防潮措施。库房相对湿度要求在 60%以下，特别是

南方的梅雨季节，更应采取专门的防潮措施；在冬季，仪器不能存放在暖气设备附近；

室内应有消防设备，但不能用一般酸碱式灭火器，宜用液体二氧化碳及四氯化碳及新
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的安全消防器；室内也不要存放具有酸、碱类气味的物品，以防腐蚀。 

联系方式 

 

 

 

 

 



 

 

 


